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Specyfikacja Techniczna

wykonania i odbioru robot budowlanych

Wspdiny Stownik Zamowien (CPV 45.23.31.40-2, 45.23.32.22-1)



D-M.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE
( dla robot drogowych )

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej

1.1.1.Specyfikacja Techniczna D-M.00.00.00 .Wymagani®lf®g odnosz sic do wymagé
wspolnych dla poszczegdlnych wymadachnicznych dotyeazych wykonania i odbioru robot, ktore
zostanm wykonane w ramactemontu wybranych chodnikdéw na terenach Gminnych
zarzadzanych przez Zarad Zasobdéw Komunalnych w Skagysku-Kamiennej w 2010r.

1.2.Zakres stosowania ST.

1.2.1.Jako czs¢ dokumentéw przetargowych i kontraktowych Specydjgal echniczne naky

odczytywa i rozumie w zleceniu i wykonaniu robét opisanych w podpuBkEil.

1.3.Zakres robot obgtych ST.

1.3.1Wymagania ogolne nalg rozumie i stosowé w powigzaniu z nkej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi :

D.00.00.00 Wymagania ogolne

D.01.02.04 Roboty rozbiérkowe elementéw drdg i ulic
D.08.01.01 Krawgzniki betonowe

D.08.02.02 Chodniki z kostki brukowe] betonowej
D.08.03.01 Obrzeza betonowe

1.3.2.Specyfikacje Techniczne zgodnezszasadami ,Wytycznych zlecania rob6t w drodze
przetargu”

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST. Wymienione poaej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1.Budowla drogowa- obiekt budowlany ,nieddacy budynkiem stanowty cata¢
techniczno-uaytkowa (drogg) albo jego czi¢ stanowica odebny element konstrukcyjny
lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus ziemmyezet).

1.4.2.Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstyrnod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszego i odpowiednio utwardzony .

1.4.3.Droga— wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchypbsioju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi wydzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem

| zabezpieczeniem ruchu

1.4.4.Dziennik Budowy -opatrzony piecZia Zamawiagcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami
stuzacy do notowania wydaraezaistniatych w czasie wykonywania zadania budoedggn,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot , przgiamia polecé i innej korespondencji
technicznej pomedzy Inzynierem, Wykonawgi projektantem.

1.4.5Jezdnia— cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow .

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawagpowaniona
do kierowania robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua



1.4.7.Korona drogi- jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamgguai awaryjnego postoju i
pasami dzielcymi jezdnie.
1.4.8.Konstrukcja nawierzchni— uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhczenia.

1.4.9.Korpus drogowy— nasyp lub ta &&¢ wykopu, ktéra jest ograniczona kogoairogi i skarpami
rowow.

1.4.10.Koryto— element uformowany w korpusie drogowym w cehzehia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.11.Ksgga Obmiaru — akceptowany przez igniera zeszyt z ponumerowanymi stronami
stuzacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze
szkicow i ewentualnych dodatkowych gatnikéw. Wpisy w Kstidze Obmiaru podlegaj
potwierdzeniu przez lyniera.

1.4.12.Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakeegte przez
Zamawiajcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hadpréb zwhzanych z ocenjakaosci
materiatdbw oraz robot.

1.4.13.Materiaty - wszelkie tworzywa niezidlne do wykonania robot, zgodne z Dokumentacj
Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane pineyniera.

1.4.14. Nawierzchnia- warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania
obciazen od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) .Warstwa scieralna — gérna warstwa nawierzchni poddana bémanio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b)  Warstwa wiazaca - warstwa znajdara s¢ migdzy warstvy scieralm a podbudow,
zapewniajca lepsze rozieenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na
podbudow.

C) Warstwa wyréwnawcza- warstwa staaca do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub
profilu istniepcej nawierzchni.

d) Podbudowa- dolna czs¢ nawierzchni stiaca do przenoszenia obhgen od ruchu na
podiaze. Podbudowa nie sktadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) .Podbudowa zasadnicza gorna czs¢ podbudowy spetniaga funkcje néne
w konstrukcji nawierzchni. Mige ona sktadasie z jednej lub dwéch warstw.
f) .Podbudowa pomocnicza dolna czs¢ podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych,

funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed dziatamigdy, mrozu i przenikaniem gztek
podiaza. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

0)] .Warstwa mrozoochronna- warstwa, ktorej gtbwnym zadaniem jest ochrona
nawierzchni przed skutkami dziatania mrozu.
h) Warstwa odsiczajaca -warstwa stdaca do odprowadzenia wody

przedostajcej st do nawierzchni

1.4.15.Niweleta- wysoka@ciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi drogi lub obiektu mostowego.

1.4.16.0dpowiednia (bliska) zgodné - zgodné¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi
tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat okdteny z przecgtnymi tolerancjami,
przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robhddwlanych.

1.4.17.Pas drogowy wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi. Pas drogowyz@moowniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usglzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ua#liwosciami
powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18.Pobocze czs$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyeaate pojazdow,
umieszczenia uadzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzsta
jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.



1.4.19.Podtde - grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchnido gkbokaici
przemarzania.

1.4.20.Podtde ulepszone gorna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unibwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21.Polecenie lzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przegiera, w formie
pisemnej, dotycice sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.22.Projektant- uprawniona osoba prawna lub fizyczr@dra autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.23.Przedsiwzigcie budowlane- kompleksowa realizacja nowego genia drogowego lub
catkowita modernizacja (zmiana parametrow geometrych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istnieicego padczenia.

1.4.24.Przepust obiekty wybudowane w formie zamkitej obudowy konstrukcyjnej, stace do
przeptywu matych ciekéw wodnych pod nasypami kowpadiogowego lub dla ruchu kotowego,
pieszego.

1.4.25.Rekultywacja- roboty magce na celu upoazikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadania\wlah@go.

1.4.26.Rysunki- czs¢ Dokumentacji Projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterystyki
wymiary obiektu kdacego przedmiotem robét.

1.4.27Slepy Kosztorys- wykaz rob6t z podaniem ich #oi (przedmiar) w kolejnéci
technologicznej ich wykonania.

1.4.28.Zadanie budowlane- czs$¢ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyza odebna catasé
konstrukcyjr lub technologiczsp zdolra do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkciji
techniczno-aytkowych. Zadanie ma polegéd na wykonywaniu robét zwrzanych z budow
modernizagj, utrzymaniem oraz ochramudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.

Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jékech wykonania oraz za ich zgodita
przedmiarami, ST. i poleceniamizymiera

1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy.

Zamawiajcy w terminie okrdonym w Danych Kontraktowych przekaWykonawcy Teren
Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienignawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
przedmiary robo6t i ST

1.5.2 Zgodnd¢ robot z przedmiarami i ST.

Przedmiary robot Specyfikacje Techniczne oraz dae¢ dokumenty przekazane przez
Inzyniera Wykonawcy stanowiczes¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegolnione wdhojednym g
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dwientacji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegolinych dokumentow ohowe nasipujaca
kolejnas¢ ich waznosci.
1) Specyfikacje Techniczne,

2) Przedmiary robot

Wykonawca nie mge wykorzystywad btedow lub opuszczew Dokumentach Kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotninzyniera , ktory dokona odpowiednich zmian lub
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiajalzgodne z przedmiarami i ST. Dane
okreslone w przedmiarach robét i STeda uwazane za wartai docelowe, od ktorych
dopuszczalneasodchylenia w ramach okdlenego przedziatu tolerancji .Cechy materiatow i
elementow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z okreslonymi

wymaganiami ,a rozrzuty tych cech nie m@yzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.



GDDF 1.5.2.1Przyjte oznaczenia i skroty PN-74/S-96022 - Polska Narmaku
GUGIK

DODP 1974/numer
IBDiM BN-71/8933-11 - Bratowa Norma z roku 1971/numer

BZDBDIM Generalna Dyrekcja Drég Publicznych
Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii
KPED Dyrekcja Okegowa Drog Publicznych
OST Instytut Badawczy Drég i Mostow
ST. Branzowy Zaktad Déwiadczalny Budownictwa Drogowego i
AZ). Mostowego

Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych
Ogodlne Specyfikacje Techniczne Specyfikacje
Techniczne Program Zapewnienia Jadko

1.5.4.Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenieolyd do
zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwaniazagl Kontraktu a do zaka@czenia

I odbioru kaxcowego robot.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca przedstawiyinierowi do zatwierdzenia uzgodniony

z odpowiednim zarglem drogi i organem zagdzapcym ruchem projekt organizacji ruchu

i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robét projekt
organizacji ruchu powinien Byaktualizowany przez Wykonawma bieaco.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaiuje i ledzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe uggdzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaty , zapewsiaj
w ten sposob bezpiears#wo pojazdow i pieszych oraz ogrodzeniagppe, znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inngrodki do ochrony robét, wygody spotecznbi innych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczeciov dzien i w nocy tych zapér i znakow, dla ktérych jest
to nieodzowne ze wzgllow bezpieczestwa .

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kxda akceptowane przezigniera.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem oraz przez umieszczenie, w miejscach scideh okrélonych przez
Inzyniera, tablic informacyjnych, ktorych #& bedzie zatwierdzona przez Ayniera. Tablice
informacyjne lkda utrzymywane przez Wykonawav dobrym stanie przez caty okres realizaciji
robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegeboej zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktowa.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowa w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy datye
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawceabizie :



a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stajj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag¢ na celu stosowaniezglo przepiséw i norm
dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokot Terenu Budowy oradzie unika& uszkodzé lub
uciazliwosci dla osob lub wtasrégi spotecznej i innych, a wynikgjych ze skzenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nagistwie jego sposobu dziatania. Staswgk do tych wymaga bedzie miat
szczegOlny wzgld na:

1)Lokalizacy; baz, warsztatow, magazynoéw, sktadowisk, dokopdwdg dojazdowych

2)Srodki ostra@nasci | zabezpieczenia przed:

» zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitam
lub substancjami toksycznymi,

* zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwpaarowa
Wykonaweca hdzie przestrzegaprzepisow ochrony przeciwparowej.

Wykonaweca kdzie utrzymywa sprawny spra przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesziech biurowych, mieszkalnych i magazynach
oraz w maszynach i pojazdach .

Materialy tatwopalne dla sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dostpem oséb trzecich .

Wykonawca kdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wydway .

1.5.7.Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone daozycia .

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wigkszym

od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robdt bda mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez
uprawnion jednostk, jednoznacznie okékjace brak szkodliwego oddziatywania tych materiat@w n
srodowisko.

Materialy, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, ezpkaczeniu robot ich
szkodliwai¢ zanika (np. materiaty pylaste) mply¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaga
technologicznych wbudowania.zé wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawiay powinien
otrzym& zgod: na wycie tych materiatéw od wégiwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca iyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnieSpecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrgnstalaciji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak
rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtaddaloych wiacicielami tych

urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przezn@wiapcego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wdeiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyem
instalacji i uradzer w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego
rodzaju robot, ktdre majpy¢ wykonane w zakresie przeknia instalacji i urgdzen podziemnych na
Terenie Budowy i powiador@ilnzyniera i wiadze lokalne o zamiarze rozpgza robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonab&zzwtocznie powiadomi kyniera i
zainteresowane wiadze oraglzie z nimi wspotpracowat dostarczawszelkiej pomocy potrzebnej



przy dokonywaniu napraw. Wykonawcedzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawegjo.

1.5.9.0graniczenie obe@izen osi pojazdow

Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ograniazebcihzenia na é przy transporcie
materiatdw i wyposzenia na i z terenu robo6t. Uzyska on wszelkie nidnb zezwolenia od wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposaigiyi bedzie o kadym takim przewozie
powiadamiat liyniera. Pojazdy i tadunki powodge nadmierne obgtenie osiowe niedula
dopuszczone nawiezo ukaiczony fragment budowy w oldsie Terenu Budowy i Wykonawcadizie
odpowiadat za napraywszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodpeleceniami layniera.

1.5.10.Bezpiecagstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcgdhie przestrzed@aprzepisow dotycrych bezpieczestwa i
higieny pracy. W szczegoéléa Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdeoaraz nie spetniagych odpowiednich wymaga
sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi
odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0os6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrgbnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca hdzie odpowiedzialny za ochremobot i za wszelkie materiaty i uidzenia

uzywane do robo6t od daty rozpecia do daty wydania potwierdzenia Zakaenia przez
Inzyniera.

Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu kmwowego odbioru. Utrzymanie powinnody
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowadpblgmenty bylty w zadawalgym stanie przez
caly czas, do momentu odbiorurk@wego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gdiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie przepisy wydane przez wiadze centraingjscowe oraz
inne przepisy i wytyczne, ktorea sw jakikolwiek sposob zwizane z robotami i dulzie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, prfapiswytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca kdzie przestrzedapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych aotizea lub metod i w sposéb
ciagty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach, przedstaygi&opie zezwolg i inne odnéne
dokumenty.

2. MATERIALY
2.1Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na jeden tyd#igorzed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek

materialtdw przeznaczonych do robot Wykonawca ptagdsszczegotowe informacje dotyce
proponowanegaréodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tysaterialéw i odpowiednie
swiadectwa badalaboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia prizegniera.

Zatwierdzenie pewnych materiatow z daneégadta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegarodta uzyskajp zatwierdzenie.



Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty uzyskane
z dopuszczonegaodta w sposob gty spetniaj wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie
postpu robdt.

2.2.Pozyskiwanie materialtdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odngnych wiadz na pozyskanie
materiatow z jakichkolwiekrodet miejscowych wiczapc w tozrodia wskazane przez
Zamawiajcego i jest zobowrzany dostarczylnzynierowi wymagane dokumenty przed rozpgmem
eksploatacjirodia .

Wykonawca przedstawi dokumentaepwierajca raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz
proponowan przez siebie metedvydobycia i selekcji do zatwierdzeniazimierowi .

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jakgciowych materiatow

z jakiegokolwiekzrodta .

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
Zwigzane z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdw i miejsc pozyskanaskil izwiru beda
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce ymracaniu stanu terenu przy uiazeniu robot.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wTerenie Budowy lub z innych miejsc
wskazanych w kontrakcieetla wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiadavdpdnio do
wymaga Kontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niegdzie prowada zadnych
wykopdw w obgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszéheigne w Kontrakcie.

Eksploatacj&rodet materiatow &dzie zgodna ze wszelkimi regulacjami prawnymi
obowiazujacymi na danym obszarze.

2.3.Inspekcja wytwdrni materiatow

Wytwornie materiatbw magby¢ okresowo kontrolowane przezzmiera w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamiibRi materiatbw mogby¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wdeiwosci. Wynik tych kontroli lzdzie podstaw akceptacji okrdonej partii
materiatow pod wzgldem jakdci .

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekcyvytworni beda zachowane nagtujace
warunki :

a) Ineynier kedzie miat zapewnianwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kgdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tychegzi wytworni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatow przeznaczonych do realiZemijitraktu.
2.4.Materialy nie odpowiadagce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostaiprzez Wykonawg wywiezione z Terenu Budowy,
badz ztozone w miejscu wskazanym przezyniera. Jéli Inzynier zezwoli Wykonawcy naaycie tych
materiatébw do innych robot, hte dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tycheriatow zostanie
przewartgciowany przez layniera.

Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdajsie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaaw
wykonuje na wtasne ryzyko, ligz Sk z jego nie przyjciem i niezaptaceniem.
2.5.Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane nadyerdo czasu gdydoa one potrzebne do
robot byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniash@vaty swaj jakos¢ i wkasciwosé do robot i
byty dostpne do kontroli przez kyniera.



Miejsca czasowego sktadowaniadl zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liaynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zommamanych przez
Wykonawe

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako wykonywanych robot. Spek uzywany do robot powinien Iy
zgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom
zawartym w ST., AZJ. lub projekcie organizacji rolxaakceptowanym przezzyniera; w przypadku
braku ustalg w takich dokumentach spitzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.
Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi ST i wskazaniach #iyniera w terminie przewidzianym Kontraktem .

Sprat bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robot ma bByutrzymywany w
dobrym stanie i gotowisi do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochroégodowiska i przepisami
dotycacymi jego uytkowania .

Wykonawca dostarczy hynierowi kopie dokumentéw potwierdzaajych dopuszczenie sgitm do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami .

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantage zachowania warunkéw
Kontraktu, zostamprzez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéltodkéw transportu, ktore nie wphyn
niekorzystnie na jakg wykonywanych robo6t i wkgiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportudzlzie zapewni@prowadzenie robot zgodnie z zasadami dkre/mi w ST.
i wskazaniach liyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem .

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdygdspetnig# wymagania dotyce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych gt na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadae warunkom Kontraktu na poleceniezyniera lzda usungte z
Terenu Budowy. Wykonawcactizie usuwé na biezaco, na wiasny koszt ,wszelki zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.

5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie raigédnie z Kontraktem, oraz za jako
zastosowanych materiatow i wykonywanych robét,chezigodnéé z przedmiarami robét ,ST
oraz poleceniami kryniera .

Wykonawca ponosi odpowiedziakitoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wwgso
wszystkich elementow rob6t zgodnie z wymiarametreymi przekazanymi na ggnie przez layniera

Nastpstwa jakiegokolwiek kfdu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostay, jesli wymaga: tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonawna wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysakarzez Irkyniera nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialgoi za ich dokfadn& .

Decyzje Irzyniera dotyczce akceptacii lub odrzucenia materiatow i elememdvdt kda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, przednuhnabot i w ST., a talke w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizimier uwzgédni wyniki bada materiatow i robot, rozrzuty
normalnie wys{pujace przy produkcji i przy badaniach materiatowswiadczenia z przeszoi,
wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywage na rozwzam kwestt .



Polecenia layniera lzda wykonywane nie pfiej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawgpod grdba zatrzymania robot . Skutki finansowe z tego tyfosunosi
Wykonawca .

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazona
jakaos¢ robot .

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok robdét i jakgci materiatow . Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wdzapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie
urzadzenia niezbdne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot .

Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier maze zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia bada
w celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest zadawatyj.

Wykonawca kdzie przeprowadzapomiary i badania materiatow oraz robo6t zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynd .

Minimalne wymagania co do zakresu badech czstotliwosé¢ 3 okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Irnzynier ustali jaki zakres kontroli jest konieczniya
zapewné wykonanie robot zgodnie z Kontraktem .

Wykonawca dostarczy hynierowiswiadectwaze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadap wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier kgdzie mie nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji .

Inzynier bgdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnicciach
dotycacych uradzen laboratoryjnych, spegu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurebod
badawczych. Jeli niedocagniccia te keda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier natychmiast wstrzymazycie do robot badanych materiatow i dégpije do uycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsungte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak& tych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem adaterialdow ponosi Wykonawca .

6.2.Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadziee wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdiy¢ z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla

Inzynier kedzie mi€ zapewniona mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek .

Na zlecenie layniera Wykonawcadilzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktore
budz watpliwosci co do jakeci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawe usungte
lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkolwypada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

Pojemniki do pobierania probekda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez hyniera.
Probki dostarczone przez Wykonaydon bada wykonywanych przez kyniera lzda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przgaziera.

6.3.Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiaryds przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte przez layniera .



Przed przysipieniem do pomiarow lub bafliaWykonawca powiadomi liyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiabubadania, Wykonawca przedstawi nénpe ich
wyniki do akceptacji Iayniera .

6.4.Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jako.

Wyniki bada (kopie) zda przekazywane lkynierowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabowh .

6.5.Badania prowadzone przez layniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, laynier uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatovradta ich wytwarzania, i zapewniona medaie wszelka
potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i pcedta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontrobbidt prowadzonego przez Wykonawc
bedzie ocenié zgodndé¢ materiatdw i robét z wymaganiami ST na podstawigikdw bada
dostarczonych przez Wykonagc

Inzynier maze pobiera probki materiatow i prowadzibadania niezalmie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tynier poleci
Wykonawcy lub zleci niezalmemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lutatkowych bada
albo oprze s wylacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i robét z ST.. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtawych badai pobierania probek poniesione
zostan przez Wykonawe.

6.6.Atesty jakdci materiatow i urzadzen

Przed wykonaniem bafigakosci materiatow przez WykonawgInzynier maze dopycic¢ do wycia
materialy posiadage atest producenta stwierdgj ich petra zgodnd¢ z warunkami podanymi w ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych atesgywgymagane przez ST, k@da partia dostarczona do robot
bedzie posiadaatest okrélajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowegdla posiadéd atesty wydane przez producenta, poparte w razregizy
wynikami wykonanych przez niego bad#opie wynikow tych badabeda dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi.

Materiaty posiadace atesty a uazlzenia - wane legalizacje magby¢ badane w dowolnym
czasie. Jeeli zostanie stwierdzona niezgodtach wiasciwosci z ST to takie materiaty lub
urzadzenia zostanodrzucone.

6.7. Dokumenty budowy
1.Ksigga obmiaru

Przedmiary stanoavdokument pozwalagy na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadzansisposéb eiglty w jednostkach przgiych w
przedmiarze robot.

2.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatlow, orzedaeo jakdci materiatow, recepty robocze i
kontrolne wyniki bada Wykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakiei. Dokumenty te stanowrzakhczniki do odbioru robét. Winny kiyudosgpnione

na kadezyczenie lyniera.

3.Pozostate dokumenty budowy
1.1. protokoty przekazania Terenu Budowy,
1.1. umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno- prawne,

1.1. protokoty odbioru robot,



1.1. protokoty z narad i ustate
1.1. korespondengjna budowie.

4.Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy éda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentow budowy powodujeojegitychmiastowe odtworzenie w
formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Iyniera i przedstawiane do waglu na
zyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT

1.0. Og0lne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie przisdlami robot
i ST, w jednostkach ustalonych w przedmiarach robot

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w przedmiarach rob6t nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaczenia wszystkich robot. Blne dane zostarpoprawione
wg instrukcji Irzyniera na pimie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagarm do celu miesicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie ofl@ym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawc
i Inzyniera .

1.1.Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaci pomigdzy wyszczegolnionymi punktami skrajnynida obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej .

Jesli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych robot nie wymagdggo inaczej, okjosci beda
wyliczone w m3 jako dtug@ pomnaona przezredni przekroj .

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo gda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami Specyfikacji Technicznych .
1.2.Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgitatvaakceptowane
przez lrzyniera.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie uradzenia pomiarowedda przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

1.3.Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
Specyfikacji Technicznych. dizie utrzymywad to wyposaenie zapewniaf w sposob aigty
zachowanie doktadsoi wg norm zatwierdzonych przezzymiera.

1.4.Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgziowym lub kaxcowym odbiorem robét, a ta& w
przypadku wysipowania dtaszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robét.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzagiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegagych zakryciu przeprowadzeggrzed ich zakryciem.



Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obtizzézda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST., roboty podlegajastpujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez kyniera przy udziale Wykonawcy :

1. odbiorowi robot zanikagych i ulegagcych zakryciu,
2. odbiorowi czsciowemu,

3. odbiorowi kaxcowemu,

4. odbiorowi ostatecznemu.

8.2.0dbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu.

Odbiér robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizulegra zakryciu.

Odbior robot zanikagych i ulegageych zakryciu bdzie dokonany w czasie uriwiajcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania oggadrpostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje fynier .

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia ftynier na podstawie dokumentow zawiecgch
komplet wynikow badéa laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacii
z przedmiarami robot , ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3.0dbidr czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot. Odbioru cgciowego
robot dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze i@wym robot.

8.4.0dbidr koncowy robdt

Odbior kaxcowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykoaaobot w odniesieniu do ich #a,
jakaosci i wartcsci .

Catkowite zakaczenie robot oraz gotow®do odbioru kdcowego kdzie stwierdzona przez
Wykonawe na pémie z bezzwtocznym powiadomieniem o tym fakcigylmera.

Odbiér karcowy robot nagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowylibzac od dnia
potwierdzenia przez #yniera zakéczenia robot

Odbioru kaicowego robot dokona komisja wyznaczona przez Zaajaveigo w obecnii Inzyniera

i Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przecdionych
dokumentow, wynikow bada pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiovykonania robo6t z
przedmiarami robot i ST.

W toku odbioru kécowego robét komisja zapozna girealizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robd6t zanikagych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét
uzupetniagcych i robét poprawkowych .

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot pegoavych lub rob6t uzupetniagych

w warstwiescieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydaid ustala nowy
termin odbioru kacowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisie jakaé wykonywanych robot w poszczegoélnych



asortymentach nieznacznie odbiega od wymagah przedmiaréw robét i ST. z uwgdhieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu pleezeéstwo ruchu, komisja
dokona poticen, oceniagc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wyméaga
przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.5.Dokumenty do odbioru kaicowego robot

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiofickavego robot jest protokoét odbioruiawego
robot sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgeapo.

Do odbioru kaacowego Wykonawca jest zobaaany przygotowanastpujace dokumenty :

- uwagi i zalecenia kryniera, zwtaszcza przy odbiorze robét zanikggh i ulegagcych
zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zatec

- wyniki pomiaréw kontrolnych orazdaé i oznaczé laboratoryjnych zgodne z ST

- atesty jakéciowe wbudowanych materiatow,

- inne dokumenty wymagane przez Zamasdaeago.

- zakres i lokalizagj wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian a stosunku do przedimianb6t przekazanej przez

Zamawiagcego,

-uwagi dotyczce warunkow realizacji robaot,

-dat rozpoczcia i zakaczenia robot.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgzdem przygotowania dokumentacyjnego nigla
gotowe do odbioru kecowego, komisja w porozumieniu z Wykonawwyznaczy ponowny termin
odbioru kaxcowego robot.

Wszystkie zarzdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetriag kyda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiapgo.

Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeghtych wyznaczy komisja.

8.6.0dbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robézanych z usugciem wad stwierdzonych
przy odbiorze kacowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér ostatecznyenlzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
odbioru kaxcowego.



D.01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG | ULIC

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznegyj\ymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z rozbiork elementow drogemontu wybranych chodnikow na terenach Gminnych
zarzadzanych przez Zarad Zasoboéw Komunalnych w Skagysku-Kamiennej w 2010r.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktnperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji doty@asad prowadzenia robot a@anych z rozbidrk
chodnikow i obejmuy:

krawezniki betonowe o wym. 15x30 cm na podsypce piaskowej
taw pod krawezniki z betonu

obrzeza 0 wym. 6x20 cm na podsypce piaskowej

piyty betonowe 50x50x7 cm na podsypce piaskowej

piyty betonowe 35x35x5 cm na podsypce piaskowej
nawierzchnia z mieszanek mineralno-bitumicznych
nawierzchnia z trylinki

wywiezienie gruzu spryzmowanego ha odcinku do 10 km

o v v v
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1.4.0kreslenia podstawowe

Okredlenia stosowane w niniejszej S4 sgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymaganigotne".

1.5.0g6lne wymagania dotyczce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jgkah wykonania oraz za zgoditoz przedmiarami robdét,
ST i poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygeze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogblne

2.MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycrce materiatow

Wymagania ogolne dotyaze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagarmgéloe".



1. SPRZET

3.1.Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2.Sprzt do wykonania rozbiorki

Do wykonania robo6t zwizanych z rozbiork elementéw drog chodnikbw me by wykorzystany
nastpujacy sprzt:

1.5.10.spycharki,

1.5.11 fadowarki,

1.5.12.zurawie samochodowe,

1.5.13.samochody eizarowe,

1.5.14. zrywarki,

1.5.15.mioty pneumatyczne,

1.5.16.pity mechaniczne,

1.5.17.frezarki nawierzchni,

1.5.18.koparki,

lub inny sprzt dostosowany do rodzaju rozbiorki i zaakceptowarzgz Irzyniera.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne dotycrce transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagide”.

4.2Transport materiatéw z rozbiorki

Wykonawca zapewni sukcesywny odwOz materiatow zgra rozbiorki zgodnie z ustaleniami pkt. 5
niniejszej ST.

Materialy z rozbiorki ména przewoz dowolnymisrodkami transportu i sktadowana wyznaczonym
miejscu.Srodki transportowe naty dostosowéa do rodzaju przewmnych materiatow.

Materialy przeznaczone do ponownego wykorzystaowiqy byt przewaone w sposob nie powodgy
ich uszkodzenia lub sktadowane w wyznaczonym migjsezez Inwestora.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Zasady ogolne wykonywania Rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam Robot,
uwzgkdniajace warunki w jakich wykonywaneetla Roboty zwazane z rozbidrk elementow drog
i chodnikow



5.2.Wykonanie robét rozbiérkowych

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, a wgkoe z elementéw nmltiwych do powtérnego
wykorzystania powinny hyusuwane bez powodowaniacdinych uszkodze

Odzyskane materiaty nailg przewie¢ lub sktadowa w miejscu wyznaczonym przezziniera
- ptyty chodnikowe, obrza, kravezniki.
Bezwyteczne elementy i materiaty Wykonawca odwiezievgaypisko uzgodnione z hgnierem.

Ewentualne doty ( wykopy) powstate po rozbiorce diikOw powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywa mechanicznie lubecznie w sposdb okéony w ST lub przez
Inzyniera.

6.KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Wymagania ogolne dotygee kontroli jakasci Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakaci robot polega na wizualnej ocenie komplétriach wykonania oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przeznaczonych do powtdrwygorzystania .

7.OBMIAR ROBOT.

7.1. Wymagania ogolne dotycrce obmiaru Robot
Wymagania ogolne dotygze obmiaruRobét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoine".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows robot zwizanych z rozbidrk elementdéw drég i chodnikow jest:
-1m rozebranych kragznikdéw, obrzey

-1n? rozebranych chodnikéw, ptyt drogowych

-1m® wywiezionego gruzu.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D.M.00MM@ymagania ogodlne”.



8.2.Rodzaje odbioréw

Roboty zwazane z rozbiork elementéw drég i chodnikéw podlegapdbiorowi robot zanikagych
i ulegapcych zakryciu, ktory nagpuje na podstawie wynikow pomiaréw oraz wizualnegmy wykonania
robot

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsi podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdélne".

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatng¢ za ilas¢ wykonanych jednostek obmiarowych wymienionych w. pk naley przejmowa na
podstawie obmiaru i oceny jad@ wykonanych Robot.
Cena wykonania robot obejmuje:

a) dla rozbiorki krawznikow i obrzey:

2. odkopanie krawznikdw i obrzery wraz z wygciem i oczyszczeniem,
3. zerwanie podsypki cementowo-piaskowej

4. zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

5. wyrownanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki,

b)dla rozbiérki chodnikéw:

6. reczne wygcie ptyt chodnikowych,

7. sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,

8. zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

9. zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

10. wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki,

c)dla rozbiorki nawierzchni asfaltowych:

11. wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
12. rozkucie, zerwanie lub zglie nawierzchni

13. sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatow,
14. zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,

15. wyrownanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;
16. uporzdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wsgkia zagszczenia gruntu.



D.08.02.02 CHODNIKI Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneyjsymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwiagzanych z wykonaniem chodnikow z brukowej kostkionetwej w ramachemontu wybranych
chodnikéw na terenach Gminnych zaradzanych przez Zarzd Zasob6éw Komunalnych

w Skarzysku-Kamiennej w 2010r.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot i obejmuwykonanie
chodnikéw z betonowej kostki brukowej o grgbio6 i 8 cm na podsypce piaskowej o grébics cm.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowaksztattka wytwarzana z betonu met@dbroprasowania. Produkowana
jest jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwéch weaash pohczonych ze sabtrwale w fazie
produkciji.

Pozostate oki&enia s zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami

podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine".

1.5.0g6lne wymagania dotycrce Robot

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jé&kizh wykonania oraz za zgoditaz przedmiarami robot,
ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine

2.MATERIALY

2.1. Wymagania ogolne dotycrce materiatow

Wymagania ogolne dotyaze materiatow podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagarmgéloe".



2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkikbdstikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwimcay jednostk.

2.2.2.Wyghd zewrmgtrzny

Struktura wyrobu powinna Byzwarta, bez rys,gknig¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia gérna kostek powinnatbhgwna i szorstka, a krayzie kostek réwne i proste, vekhiecia
nie powinny przekracza2 mm dla kostek o gruboi 60 i 80 mm.

17.  Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika nalestosow@ betonowt kostke brukows koloru czerwonego
o grubdci 60 i 80 mm.
Tolerancje wymiarowe kostki wynagz

-dla dtugdci = 3 mm,
-dla szerokéci + 3 mm,
-dla grubgci £ 5 mm.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostekbwych

Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy |.

Tablica |. Cechy fizykomechaniczne betonowych kosgtebrukowych

Lp. Cecha Warto§¢é
l.  |Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej:
a) srednia z sz&iu kostek 60
b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2. |Nashkliwos$¢ woda wg PN-B-06250, %, nie wicej niz 5
3. Odpornd¢ na zamraanie, po 50 cyklach zam#ania, w(
PN-B-06250:
a) pekniccia probki brak
b) strata masy, %, nie wéej niz 5
c) obnizenie wytrzymatéci na sSciskanie w  stosunku
wytrzymataici probek nie zameanych, %, nie wicej niz 20
4. Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111, mm, niecej ni 4

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej naky stosowa cement portlandzki, bez dodatkéw, klasy nigspej ni
.32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewindpowiad&a wymaganiom
PN-B-19701.



2.3.2.Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiadag wymaganiom PN-B-06712. Uziarnienie kruszywa
powinno by ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bmig, przy zataonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda
Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiad@wymaganiom PN-B-32250.

2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje; slodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, zjoe z
recepi laboratoryjma.

Plastyfikatory zapewniag gotowym wyrobom wiksz wytrzymata¢, mniejsa nasakliwosé i wicksz
odpornd¢ na niskie temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnikostce trwate wybarwienie. Powinny to dybarwniki
nieorganiczne.

3.SPRZET

3.1.Wymagania ogolne dotycgce sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.Sprzt do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej mdxy¢ wykonane ¢cznie.

Je&li powierzchnie g dwe, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mzna stosow&mechaniczne
urzadzenia uktadage.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje wiibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne dotycgce transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiae".

4.2 . Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ubiael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymataci betonu min. 0,7 wytrzymasoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urgdzenie pakuje je w fajii spina tdma stalowa, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mma rownie przewozé samochodami na paletach transportowych producenta.



5.WYKONANIE ROBOT

5.1.0g06Ine zasady wykonywania Robét
Zasady ogolne wykonywania Rob6t podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogolne".

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam Robot,
uwzgkdniajace warunki w jakich wykonywanegtla Roboty zwiazane z wykonaniem chodnikéw z kostek
betonowych.

5.2.Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podia powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pyda w ST D.04.01.01. Wskaik
zag:szczenia koryta nie powinien bynniejszy nk 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

5.3.Podsypka

Na podsypk naley stosowa piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712. Podsypka zmdoy¢
wykonana z piaskérednioziarnistego.

Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasi5 cm. Podsypka powinna dywilzona wod,
zag;szczona i wyprofilowana.

5.4.Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowyt

Kostke uktada s na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdny kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kosgknalery uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu.

Po utaeniu kostki, szczeliny natg wypeini piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng utozonych
kostek przy ayciu szczotekgcznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni chodnika.
Do ubijania utaonego chodnika z kostek brukowych, stosugevsbratory ptytowe z ostanz tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzenieabiudzeniem. Wibrowanie nale prowadz¢ od
krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i jednoczeie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materialem do wypetnienia i zaédiemnawierzchng.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggegnacji - mae by zaraz oddany dazytkowania.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogalne

6.2.Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien sprawigdezy producent kostek brukowych posiada
aproba¢ technicza.



6.3.Badania w czasie robot
6.3.1.Sprawdzenie podia
Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodoioz Dokumentagj Projektova i odpowiednimi ST.

Dopuszczalne tolerancje wynasdla:

a) gkbokasci koryta:

- 0 szerokéci do 3 m: + 1 cm,

- 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2 cm,
b) szerokéci koryta: £ 5 cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grédio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na
stwierdzeniu zgodrigi z przedmiarami robét oraz pkt 5.3 niniejszej ST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtov§oi wykonania chodnika z betonowych kostek brukowgolega na stwierdzeniu
zgodndci wykonania z przedmiarami robét oraz wymaganiphkti5.4 niniejszej ST poprzez:

- pomierzenie szerokoi spoin,

- sprawdzenie prawidtowai ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przytly desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4.Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie rownéti chodnika

Sprawdzenie réwriti nawierzchni przeprowadeanalezy tata, co najmniej raz na kde 150 do 300 M
utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziejaraz na 50 m chodnika. Dopuszczalny
przeswit pod tat 4 m nie powinien przekraczd,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu poditnego

Sprawdzenie profilu podimego przeprowadzanalezy za pomoe niwelacji, bioac pod uwag punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadzief, co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w ktach zatamania niwelety nie mpgrzekracza+ 3
cm.
6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokorymalezry szablonem z poziomi¢co najmniej raz na kde
150 do 300 rh chodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej hico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynasz0,3 %.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.Wymagania ogolne dotycgce obmiaru Robot
Wymagania ogolne dotyaze obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne”.



7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest 1 nf wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowe;.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w ST D.M.00®MMW@ymagania ogodlne”.

8.2.Rodzaje odbiorow

Roboty zwiazane z wykonaniem chodnikow z kostki betonowej pgdja:

a) odbiorowi robot zanikajcych i ulegapcych zakryciu (koryto, podsypka),
b) odbiorowi ostatecznemu (wszystkie elementy Rob@itpth n/n ST)

c) odbiorowi pogwarancyjnemu,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrei podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

9.2.Cena jednostki obmiarowe;j

Ptatné¢ za 1 mi wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowdgnaprzyjmowa na podstawie
obmiaru i oceny jak&i wykonanych Robot.
Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki piaskowej,

- utozenie kostki brukowej wraz z zeggczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafl@ pomiarow wymaganych w ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1.PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczauieralngci na tarczy Boehmego.

2.PN-B-06250 Beton zwykly.

3.PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego.

4.PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci.

5.PN-B-32250 Materialty budowlane. Woda do beton@agraw.

6.BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego.



D.08.03.01 OBRZEZA BETONOWE

1.WSTEP

1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczneyjsymagania dotycice wykonania i odbioru robot
zwiazanych z ustawieniem obrzaebetonowych w ramactemontu wybranych chodnikow na terenach
Gminnych zarzadzanych przez Zarad Zasobow Komunalnych w Skagysku-Kamiennej w 2010r.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu

i realizacji Robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia roboét i obejmuj

- ustawienie obrza betonowego 6x20 cm na podsypce piaskowej gaillBdub 5 cm z wypetnieniem
Spoin zapraw cementow.

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1.0Obramowanie chodnikéw umocnienie bocznych kragzi chodnika, wykonane z obize
betonowych, potéwek betonowych ptyt chodnikowych innych materiatow.

1.4.2.Koryto obrzg - element uformowany w podto w celu utgenia w nim konstrukcji obrza.
1.4.3.Podsypka warstwa wyréwnawcza uona bezpgrednio na podizu.

Pozostate okidenia g zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne".
1.5.0g6lne wymagania dotycrce Robot

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jg&kich wykonania oraz za zgoditaz przedmiarami robét,
ST i poleceniami layniera.

Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogbine

2.MATERIALY

2.1. Wymagania ogoélne dotycgce materiatdw

Wymagania ogolne dotyaze materiatdw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagarmgéloe".



2.2. Obrzeza betonowe
Do wykonania robot powinny By uzyte obrzeéa betonowe wysokie (Ow) i niskie (On) wg
BN-80/6775-03/04.

2.2.1. Sktadowanie obrzg

Obrzeza betonowe powinny ldysktadowane w pozycji wbudowania na otwartej przest, na podizu
wyréwnanym i odwodnionym, przy czym obf#zeposzczegodlnych rodzajow, klas i gatunkow hale
uktada oddzielnie z zastosowaniem podkiadek i przektadekonych w pionie jedna nad drag
Wymiary przekroju poprzecznego podktadek i prze&kadie powinny by mniejsze ni: gruba¢ 2,5 cm,
szerokd¢ 5 cm, a diug& przektadek powinna lgyminimum 5 cm wiksza nk szeroké¢ obrzery.

2.3.Cement

Do przygotowania zaprawy cementowej aglstosowd cement wg PN-B-19701.
Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.
2.4.Woda

Woda stosowana do podsypki i zaprawy cementowejirp@v by odmiany ,1" i odpowiada
wymaganiom PN-B-32250.
Bez bada laboratoryjnych mzna stosowawode wodochgowa.

2.5.Kruszywo

Zwir lub gruboziarnisty piasek do wykonania podsypkivinien odpowiadawymaganiom zawartym
w tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania dla kruszywa naturalnego na pdsypke
Lp. Wyszczegolnienie wiéciwosci Wymagania

Skiad ziarnowy: zawartd ziaren mniejszych »i0,075 mm oznaczona

metody na mokro lub mieszan% masy, nie wicej niz: 5,0
2. |Zawartag¢ zanieczyszczeobcych, % masy, nie wiej ni: 0.1
3. |Wskaznik piaskowy, nie mniejszy fi 65
4. |ZawartG¢ zanieczyszczeorganicznych, barwa cieczy nie ciemniejsza 1 wzorcowa
5. |Wskaznik wodoprzepuszczal§oi, m/dolg, nie mniejszy ni: 8,0
6. |Kapilarng¢ bierna, m, nie vgicej niz: 1,0
7. |Zawarta¢ zwiazkdw siarki w mieszance kruszywa naturalnego, %oymas 1,0

wigcej niz:




3.SPRZET

3.1.Wymagania ogolne dotycgee sprztu
Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

3.2.Sprzt do ustawiania obrzery
Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego sgiz z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowaondsypki cementowo-piaskowej,

- wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.
4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogolne dotycrce transportu
Wymagania ogolne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagiae".

4.2 Transport kruszywa

Transport kruszywa powinien odbydvaic w warunkach zabezpieczgjych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jegkcjami.

4.3.Transport cementu

Transport cementu musi odbyévasic w sposOb chroacy go przed zawilgoceniem, zbrylaniem
i zanieczyszczeniem. Zaleca siansport cementu w workach samochodami skrzymowy

4.4 Transport wody

Do transportu wody natg stosowad cysterny samochodowe lukagnikowe.

4.5.Transport obrzezy

Obrzeza chodnikowe nalgy uktada& na srodkach transportowychelbem w kierunku jazdy. Elementy
betonowe powinny kyzabezpieczane przed przemieszczaniem sszkodzeniami w czasie transportu,
a gorna ich warstwa nie powinna wystavpmzascianysrodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci.

5.  WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot
Zasady ogolne wykonywania Robot podano w ST D.MO®@O ,Wymagania ogoélne".

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmognam Robot,
uwzgkdniajace warunki w jakich wykonywaneztla Roboty zwazane z ustawieniem obrgebetonowych.



5.2.Wykonanie koryta pod obrzea

Koryto wykonane w podiau powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiuznymi i poprzecznymi chodnika oraz zsgczone. Wskanik zag:szczenia koryta nie me by
mniejszy od 0,97.

Dopuszczalne tolerancje dlaglgbkasci wykonanego koryta przy szercko chodnika do 3 m wynogz: 1
cm, przy szerokixi chodnika powyej 3 m £ 2 cm. Dla szerokoi koryta dopuszczalne tolerancje wynpsz
+5cm.

5.3.Podsypka

Podsypka piaskowa grufm warstwy 3 lub 5 cm powinna byvykonana z piasku grubego létedniego.
Podsypka powinna IBytak ubita, aby nie bylo widocznyckladéw poruszaicego s¢ urzdzenia
zag:szczajcego.

Podsypka pod ustawienie obtaez piasku grubego lulredniego wykonuje siprzez zasypanie koryta
piaskiem i zagszczenie z polewaniem wad

5.4.0bramowanie chodnikow (obrzea)

Do obramowania chodnikéw powinny dgtosowane obrza zgodne z warunkami oktenymi w p. 2.
Obrzee mae wystawéa ponad poziom chodnika na wysdko2 cm lub 1-2 cm rej (zalenie od
warunkow zapewnienia nalgego odwodnienia chodnika).

5.5.Wypetnienie spoin

Spoiny w obrzgach powinny b§ wypetnione zaprasvcementowo-piaskoav
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci Robot
Ogolne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogaine

6.2.Kontrola przed przystapieniem do robot

Przed przysipieniem do wykonywania robot Wykonawca powinierasydzi sprawnéé sprz:tu, sSrodkow
transportu, zasoby sprowadzonych materiatow orae trynniki zapewniage maliwos¢ prowadzenia
robot zgodnie z wymaganiami ST.

6.2.1. Kontrola jak&ci obrzey

Do kazdej partii obrzey sprowadzonej przez Wykonagcdokczone powinno hy swiadectwo
dopuszczenia lub inny dokument potwierdegjjej jaka¢ na podstawie przeprowadzonych hada
Wykonawca powinien wykorgebadania obrzsy przeznaczonych do wykonania robét i przedstawiniki
tych bada Inzynierowi do akceptaciji.



Przy odbiorze partii elementow Wykonawca powiniereprowad nastpujace badania i pomiary:
- sprawdzenie ksztattu i wymiarow,

-sprawdzenie wyghu zewrtrznego,

-sprawdzenie wytrzymaidoi betonu naciskanie,

-sprawdzenie naghliwosci betonu,

-sprawdzenie nimosci obrzery, Krawedzie elementéw powinny By
rowne i proste. Dopuszczalna odchytkadego z wymiaréw obrza
WYNosi:

- + 3 mm dla wysokgxi i szerokdci,

- £ 8 mm dla dtuggci.

Dopuszczalne wady i uszkodzenia oligzeestawiono w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzg betonowych

Rodzaje wad i uszkodza Dopuszczalna wielkdé i
ilos¢ wad i uszkodz&
gat. |
WKklgstos¢ lub wypuktas¢ powierzchni i krawdzi w mm 2
Szczerby i |ograniczagce powierzchnie gornddieralne) niedopuszczalne
uszkodzenid pgraniczajce pozostate powierzchnie:
krawedzi i |-jiczba max. 2
naray -dtugas¢ w mm, max. 20
-gtebokas¢ w mm, max. 6

Pobdr probek z partii kostki nie gkiszych nk 10000 sztuk powinien Byprzeprowadzony zgodnie
z zasadami podanym w tablicy 3.

Tablica 3. Pobor prébek do badania cech zewetrznych

Licznosé Licznosé Liczba Liczba
Lp partii probki kwalifikuj aca dyskwalifikuj aca
sztuk

1. do 90 8 1 2

2. 91 -150 8 I 2

3. 151-280 13 2 3

4, 281-500 20 3 4

5. 501-1200 32 5 6

6. 1200-3200 50 7 8

7.1 3201-10000 80 10 11

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar
i policzenie uszkodzewystkpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu.



Pomiary dtugéci i gicbokaici uszkodzé nalezy wykona za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki
z doktadnécia do | mm zgodnie z PN-80/B-10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw gplprzeprowadzi z doktadnécia do | mm przy ayciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego lubitey. Sprawdzenie katéw prostych w nzaoh elementéw
wykonuje s¢ przez przytaenie ktownika do badanego na i zmierzenia odchytek z doktackom
do 1 mm.

6.2.2. Badanie kruszywa
Piasek, cement lubwir uzyty na podsypk powinien spetni@ wymagania postawione w p. 2 niniejszych
ST.

6.3.Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robot Wykonawca powinien prdzadorane kontrole wszystkich asortymentow
robot, sktadajcych sé na ogoélny element.

Kontrola obejmowa powinna zgodn& wykonywanych robot z przedmiarami robot, ustalemia
zawartymi w punkcie 5 niniejszych ST oraz w zaleesddzaju badai tolerancji wykonania robot
podanych w tym punkcie.

Czestotliwos¢ kontroli powinna by uzaleniona od potrzeb gwarangigiych wykonanie robot zgodnie z
wymaganiami, nie rzadziej jednakzmprzed uptywem kalego dnia roboczego.

6.4.Kontrola po wykonaniu robot

6.4.1.Linia obrzéy w planie

Przesungcie linii obrzezy w planie w stosunku do linii projektowanej nie zagorzekrocz§ £ 2 cm na
kazde 100 m diugei obrzea.
6.4.2.Niweleta gornej ptaszczyzny okyae

Odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny olimgew stosunku do niwelety projektowanej nie 2o
przekroczy¢ + 1 cm na kade 100 m diugei obrzea.

6.4.3.Wypetnienie spoin

Wypetnienie spoin naly sprawdza co 10 m. Spoiny powinny kbywypetnione catkowicie na pein
gtebokas¢.

6.4.4.Sprawdzenie gornej powierzchni oldye

Rownas¢ gornej powierzchni obrzg nalezy sprawdzéa przez przytéenie 4-metrowej faty. Preit
pomiedzy gorm powierzchmi obrzeza i przytazom tata nie mae przekraczal2 mm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Wymagania ogolne dotycgce obmiaru Robot
Wymagania ogolne dotygze obmiaru Robét podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagagolne".

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest 1 m ustawionego obrzebetonowego.



8.0DBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D.M.00MM/@ymagania ogolne”.

8.2.Rodzaje odbiorow
Odbidr obrzey obejmuje:
a) odbidr ostateczny,

b) odbiér pogwarancyjny,
zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Pfatna¢ za 1 m ustawionych obrzgnalezy przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny jako
wykonanych Robdot.
Cena jednostkowa obejmuje:

-prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,

-wykonanie koryta,

-dostarczenie na miejsce wbudowania materiatow,

-przygotowanie i ro&cielenie podsypki piaskowej,

-ustawienie obrzgy w ptaszczyznach pionowej i poziomej wedtug Dokuataeji Projektowej,

-przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnientespoin,
-badania i pomiary wymagane w ST.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06250 Beton zwykly.

2.  PN-B-06714/15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaezskiadu ziarnowego.

3. PN-B-06714/16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaezksztaltu ziaren.

4. PN-B-06714/13 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaiezzawartéci pytdow mineralnych

5 PN-B-06714/12 Kruszywa mineralne. Bada@iznaczenie zawald zanieczyszcze
baych.

6. PN-B-06714/18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozeaieznasikliwosci.

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci.

8. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do beton@agraw.

9. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betd@iementy nawierzchni drog, ulic,



parkingéw i torowisk tramwajowych. Kradmiki i obrzeza.
10. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metoaiyiaru cech
geometrycznych.

10.2. Inne dokumenty
11. Katalog powtarzalnych elementoéw drogowych (KPEDansprojekt Warszawa, 19791 1982 r.



D.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1.Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngj\ymagania dotycce wykonania i odbioru robot
zwiazanych z ustawieniem krawanikow betonowych w ramaatemontu wybranych chodnikéw na
terenach Gminnych zaradzanych przez Zarad Zasobéw Komunalnych w Skagysku-Kamiennej
w 2010r.

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiia
Robdét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét i obejmu;j

- ustawienie krawznikow betonowych 15x30 cm na podsypce cementowskpiaej,

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1 Kravgzniki betonowe- prefabrykowane belki betonowe ogranicza chodniki dla pieszych, pasy
dzielce, wyspy kierujce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2.Podsypka warstwa wyréwnawcza uona bezpérednio na poditéu ziemnym lub tawie.

Pozostate okienia & zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamoganymi
w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5.0gélne wymagania dotycgce Robot

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jgkich wykonania oraz za zgod§toz przedmiarami robét, ST i
poleceniami layniera.
Ogolne wymagania dotygze Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania odgdine

2. MATERIALY

2.1.Wymagania ogoélne dotycrce materiatow

Wymagania ogoélne dotygeze materiatbw podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagargélioe”.

2.2.Krawezniki betonowe
Do wykonania Robot natg uzy¢:

-krawegzniki uliczne betonowe o przekroju prosawkym -scigte, o wymiarach 20x30x100 cm, typ U, gatunek 1,
-krawgzniki uliczne betonowe o przekroju prosiplkym -scigte, o wymiarach 15x30x100 cm, typ U, gatunek 1



Dopuszczalne odchytki wymiaréw kramnikow betonowych podano w Tablicy 1.

Tablica |. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraveznikdw betonowych

Rodzaj wymiaru Dopuszczalha odchytka, mm
Gatunek |
Dlugaos¢ +8
Szerokd¢ i wysokasé +3

Warunki techniczne dla krasmika:
-wytrzymaitasi¢ nasciskanie min. B-30,
-nasikliwo$¢ ~ 4%,

-mrozoodporn&é min. F 150,
-§cieraln@¢ na tarczy Bohmego 3 mm,

-certyfikat jakd@ci dla kazdej dostawy.

2.2.1. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikbw betonowych powinny léybez rys, pknigc¢ i ubytkdw betonu, o fakturze z formy
lub zatartej. Krawdzie elementéw powinny Byrowne i proste.
Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniawddzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01

nie powinny przekracZawartasci podanych w Tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kraggnikdw betonowych

Rodzaj wad i uszkodzé Dopuszczalna wielkéé¢ wad i
uszkodzei
Gatunek |
WKklestas¢ lub wypukiasé powierzchni krawznikow w mm 2
Szczerby i Ograniczajcych powierzchnie gorne Niedopuszczalne
uszkodzenia (scieralne), mm
krawedzi i nar@y  [Qgraniczajcych pozostate powierzchnie: 2
-liczba max -dlugéé, mm, max -gtbokai¢, 20
mm, max 6

2.2.2. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegrage wedtug typow,
rodzajéw, odmian, gatunkéw i wielkdi.

Krawezniki betonowe natey uklada& z zastosowaniem podkiladek i przektadek drewnianyakymiarach:
gruba¢ 2,5 cm, szerokd 5 cm, diugéé min. 5 cm wiksza nk szeroké¢ kraweznika.

2.3.Materialy na podsyple i do zapraw

Piasek na podsypkcementowo-piaskoavpowinien odpowiada wymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711.

Cement na podsypki do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lpementem portlandzkim marki nie
mniejszej nt ,32,5", odpowiadajcy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.



2.4 Materialy na tawy
Do wykonania taw pod kragzniki nalezy stosowd beton klasy B10 wg PN-B-06250.

2.4.1.Cement
Cement stosowany do betonu powinien¢ bgementem portlandzkim marki nie zezej ng ,32,5"
wg PN-B-19701. Przechowywanie cementu powinnozgodne z BN-88/6731-08.

2.4.2.Kruszywo
Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.

Kruszywo naley przechowywé w warunkach zabezpieczajch je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem

Z kruszywami innych sortymentéw, gatunkéw i marek.

2.4.3. Woda
Woda powinna by odmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.4.4. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypetniania szczelin dylatacyjinya gogco, powinna odpowiadavymaganiom normy
BN-74/6771-04 lub aprobaty technicznej.

3.SPRZET

3.1.Wymagania ogdélne dotycrce sprztu
Wymagania ogoélne dotygze sprztu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

3.2.Sprat do ustawiania kraweznikow
Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu:

-betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oragguiowania podsypki cementowo- piaskowej,
-wibratorow ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych,
-pity spalinowej do cicia prefabrykatéw.

4. TRANSPORT

4.1.Wymagania ogoélne dotycgce transportu
Wymagania ogélne dotygee transportu podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymaganiaire”.

4.2 Transport kraweznikdw

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Kragzniki betonowe
uktada nalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z hachigen w kierunku jazdy. Krageniki
powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warst
nie powinna wystaw@apozascianysrodka transportowego wagéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.



4.3.Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinieresidbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewozi dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegzagih je przed
Zzanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatalRodczas transportu kruszywa powinny¢ by
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drolpreed rozpyleniem.

Mas; zalewovy nalezy pakow& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@miidbywa sie w
warunkach zabezpiecaaych przed uszkodzenienlinéw i beczek.

5.WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Zasady ogélne wykonywania Rob6t podano w ST D.MOQO ,Wymagania ogélne".
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam Robét, uwzgtiniajce
warunki w jakich wykonywanedala Roboty zwizane z ustawieniem kragnikow.

5.2.Ustawienie kravweznikdw betonowych
5.2.1.Zasady ustawiania kragmnikow

Swiatto (odlegt@é¢ gornej powierzchni kragénika od jezdni) powinno liyzgodne z przedmiarami robot
Zewrgtrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu krawznika obsypana piaskiem,
zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepushoza, starannie ubitym. Ustawienie kreamikow
powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.2.2.Wypetnianie spoin

Spoiny kravgznikow nie powinny przekraczaszerokéci | cm. Spoiny nalgy wypeinic zapravg cementowo
piaskova, przygotowan w stosunku 1:2.

Spoiny krawgznikdw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ wody. Dla zabezpieczenia przed
wpltywami temperatury krageniki ustawione na podsypce cementowo- piaskowej spoinach zalanych
zapraw nalery zalewa, co 50 m bitumiczapmas, zalewowy nad szczelip dylatacyjry tawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1.0g0Ine zasady kontroli jakéci Robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogalne

6.2.Badania przed przysgpieniem do robot
6.2.1.Badania krawznikow

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykénhadania materiatdw przeznaczonych do
ustawienia krawznikow betonowych i przedstadvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtlzin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystkpuj acych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami
Tablicy 2. Pomiary diugei i gigbokasci uszkodzé nalezy wykona& za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z doktadneia do | mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021.

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw ngl@rzeprowadd z dokladnécia do 1 mm przy #yciu
suwmiarki oraz przymiaru stalowego luldney zgodnie z wymaganiami Tablicy 1 i 2. Sprawdzekygdw



prostych w nargach elementéw wykonujeesprzez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia
odchytek z doktadniia do 1 mm.

6.2.2.Badania pozostatych materiatow

Badania pozostatych materiatow stosowanych przgwishiu kravgznikdw betonowych powinny obejmowa
wszystkie wiaciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakOp: 2.

6.3.Badania w czasie robo6t

6.3.1. Sprawdzenie ustawienia kragmikow

Przy ustawianiu kragznikdw nalery sprawdzé:

1) dopuszczalne odchylenia linii kraanikbw w poziomie od linii projektowanej, ktére wysiot 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kramnika,

1) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczykraweznika od niwelety projektowanej, ktore
wynosi + 1 cm na kale 100 m ustawionego kramnika,

1) réwnas¢ gornej powierzchni kragenikéw, sprawdzane przez przyenie w dwéch punktach naide 100
m krawgznika, trzymetrowej taty, przy czym praeit pomiedzy gorm powierzchm kraweznika i
przytozonej tata nie mee przekracza0,5 cm,

1) doktadna¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metrow. Spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na pein
gtebokasé.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.Wymagania ogolne dotycgce obmiaru Robét

Wymagania ogdlne dotygee obmiaru Robo6t podano w ST D.M.00.00.00 , Wymagagjéine”.

7.2.Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowg jest 1 m ustawionego krawnika betonowego.

8.0DBIOR ROBOT

8.1.0g0Ine zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Rob6t podano w ST D.M.00@M@ymagania ogolne”.

8.2.Rodzaje odbioréw

Roboty obgte niniejsa ST podlegaj nastpujacym odbiorom:

a)odbidr robét zanikagych lub ulegajcych zakryciu (podsypka),
b)odbior ostateczny (wszystkie elementy Robdéttgbh n/n ST)
c)odbiér pogwarancyjny,

zgodnie z zasadami podanymi w ST D.M.00.00.00 ,Wyaméa ogolne".



9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.0g0lIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatrei podano w ST D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Ptatnagc¢ za 1 m ustawionego kraanika betonowego natg przyjmowa na podstawie obmiaru i oceny
jakasci wykonanych Robot.
Cena jednostkowa obejmuje:

-prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,
-dostarczenie na miejsce wbudowania materiatéw,
-przygotowanie podsypki cementowo-piaskowej,
-rozécielenie podsypki cementowo-piaskowej,
-ustawienie krawznikéw i wyregulowanie w pionie,
-przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnieniespoin,
-zalanie spoin bitumicznmag zalewowa,

-zasypanie zewatrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.Normy

PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

PN-B-06712  Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mefaaiyiiaru cech geometrycznych
PN-B-11111  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowyclt.wir i mieszanka.
PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych.
PN-B-11113  Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaloeawierzchni drogowych. Piasek.
PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegoku. Sktad wymagania i ocena zgodaio
PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonoagraw.

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betorermenty nawierzchni drog, ulic,

parkingow i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagahbadania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonementy nawierzchni drég, ulic,

parkingdéw i torowisk tramwajowych. Kraymiki i obrzeza

BN-64/8845-02 Krawzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odhbio

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

10.2. Inne dokumenty

Katalog powtarzalnych elementéw drogowych (KPEDgnBprojekt Warszawa, 197911982 r.



